
Fiche Mémo 

Les repères en mécanique 

 

 Base cartésienne 
 

 

 

 

Position, vitesse et accélération Surface élémentaire Volume élémentaire 

OM⃗⃗⃗⃗⃗⃗  = 𝑥 e⃗ x + 𝑦 e⃗ y + 𝑧 e⃗ z

𝑑OM⃗⃗⃗⃗ ⃗⃗  = 𝑑𝑥 e⃗ x + 𝑑𝑦 e⃗ y + 𝑑𝑧 e⃗ z

v⃗ = 𝑥̇ e⃗ x + 𝑦̇ e⃗ y + 𝑧̇ e⃗ z

a⃗ = 𝑥̈ e⃗ x + 𝑦̈ e⃗ y + 𝑧̈ e⃗ z

 

Dans le plan (Oxy) : 

𝑑S = 𝑑𝑥 ∙ 𝑑𝑦 

 

𝑑V = 𝑑𝑥 ∙ 𝑑𝑦 ∙ 𝑑𝑧 

 

 Base polaire 
 

  

 

Position, vitesse et accélération Surface élémentaire  

OM⃗⃗⃗⃗⃗⃗ = 𝑟 e⃗ r

𝑑OM⃗⃗⃗⃗ ⃗⃗ = 𝑑𝑟 e⃗ r + 𝑟𝑑𝜃 e⃗ θ

v⃗ = 𝑟̇ e⃗ r + 𝑟𝜃̇ e⃗ θ

a⃗ = (𝑟̈ − 𝑟𝜃̇2) e⃗ r + (2𝑟̇𝜃̇ + 𝑟𝜃̈) e⃗ θ

 

𝑑S = 𝑑𝑟 ∙ 𝑟𝑑𝜃 = 𝑟𝑑𝑟 ∙ 𝑑𝜃 

 

 

 

 



 Base cylindrique 
 

  

 

Position, vitesse et accélération Surface élémentaire Volume élémentaire 

OM⃗⃗⃗⃗⃗⃗ = 𝑟 e⃗ r + 𝑧 e⃗ z

𝑑OM⃗⃗⃗⃗ ⃗⃗ = 𝑑𝑟 e⃗ r + 𝑟𝑑𝜃 e⃗ θ + 𝑑𝑧 e⃗ z

v⃗ = 𝑟̇ e⃗ r + 𝑟𝜃̇ e⃗ θ + 𝑧̇ e⃗ z

a⃗ = (𝑟̈ − 𝑟𝜃̇2) e⃗ r + (2𝑟̇𝜃̇ + 𝑟𝜃̈) e⃗ θ + 𝑧̈ e⃗ z

 

Sur une surface horizontale : 

𝑑S = 𝑑𝑟 ∙ 𝑟𝑑𝜃 = 𝑟𝑑𝑟 ∙ 𝑑𝜃 
 

Sur la surface latérale 

𝑑S = 𝑟𝑑𝜃 ∙ 𝑑𝑧 

 

𝑑V = 𝑑𝑟 ∙ 𝑟𝑑𝜃 ∙ 𝑑𝑧 

 

 

 Base sphérique 
 

  

 

Position, vitesse et accélération Surface élémentaire Volume élémentaire 

OM⃗⃗⃗⃗⃗⃗ = 𝑟 e⃗ r

𝑑OM⃗⃗⃗⃗ ⃗⃗ = 𝑑𝑟 e⃗ r + 𝑟𝑑𝜃 e⃗ θ + 𝑟 sin(𝜃) 𝑑𝜑 e⃗ φ

v⃗ = 𝑟̇ e⃗ r + 𝑟𝜃̇ e⃗ θ + 𝑟𝜑̇ sin(𝜃) e⃗ φ

 

Sur la surface de la sphère : 

𝑑S = 𝑟𝑑𝜃 ∙ 𝑟 sin(𝜃)𝑑𝜑 

 

𝑑V = 𝑑𝑟 ∙ 𝑟𝑑𝜃 ∙ 𝑟 sin(𝜃) 𝑑𝜑 

 

 

 


