Fiche Mémo

Les repéres en mécanique

Base cartésienne
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Surface élémentaire

Volume élémentaire

OM = xé;+yé, +z¢, Dans le plan (Oxy) : dV=dx-dy-dz
— dS =dx-dy
dOM = dxé;+dyé, +dzé,
V=2xe+tye, +z2¢,
d = Xé+yeé +7¢,
Base polaire
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OM = ré,
dOM = dr @, +rdf &,
V = 78 +10 &
d = (7 —r62) &, + (276 + r6) B
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Surface élémentaire

dS =dr-rdf =rdr-do



Base cylindrique

Position, vitesse et accélération
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Surface élémentaire

Volume élémentaire

OM = ré, +z§%, Sur une surface horizontale : dV =dr-rdf-dz
. dS =dr-rdf =rdr-dbo
dOM = dreé.+rdfey+dzé,
Sur la surface latérale
V=78 +1r08 +28, dS = rd@ - dz
d=(F-r02)8 + (210 +10)8 + %8,
Base sphérique
AZ .z

<d

dr €. +rdf €y + rsin(6) do €,

78, + 16 8+ r@sin(6) &,

Surface élémentaire

Sur la surface de la sphere :

dS = rd6 - rsin(0) de

Volume élémentaire

dV = dr-rd6 - rsin(0) dg



